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TÓM TẮT  

Mô hình lưới phân loại đã cho thấy là một lựa chọn đáng quan tâm để phát hiện 

đối tượng từ hình ảnh camera. Bằng cách áp dụng một bộ phân loại đơn cho mỗi 

vùng cụ thể trên hình ảnh. Mục tiêu của nghiên cứu này là để tăng hiệu năng của 

hệ thống phát hiện đối tượng trong khi vẫn giữ được tính ổn định, độ chính xác 

cũng như tốc độ trực tuyến của việc phát hiện đối tượng từ Camera. Đóng góp của 

nghiên cứu là mô hình lưới phân loại trên ý tưởng liên kết bộ phân loại ngoại 

tuyến với bộ phân loại trực tuyến trong một lưới theo cách tiếp cận thích nghi 

nhằm gia tăng sự ổn định trong phát hiện đối tượng khi môi trường và đối tượng 

thay đổi. Kết quả thực nghiệm cho thấy kết quả phân loại độ chính xác cao với sự 

hiện diện của các đối tượng không di chuyển, các đối tượng có kích thước và tư thế  

khác nhau trong môi trường phức tạp. 

Từ khóa:  phát hiện đối tượng, học trực tuyến, lưới phân loại. 
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ABSTRACT 

The grid classifier approach has proven to be a viable option for detecting objects 

in camera images. Each specific region on the image is classified using a single 

classifier. The goal of this work is to improve the object detection system's 

performance while maintaining the stability, accuracy, and online speed of object 

identification via a camera. This paper's contribution is a grid classifier model 

based on the idea of combining the off-line and on-line classifiers in a grid in an 

addaptive method to improve object detection stability when the environment and 

object change. Experimental results show high accuracy classification results in the 

presence of non-moving objects, objects of different sizes and postures in complex 

environments. 

Keywords: object detection, on-line learning, grid classifiers. 
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